Controlli Automatici - Secondo Appello - 11 Maggio 2007
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coanome: LT eone NOME; MATRICOLA:
N.B. Si consegna solo il presente foglio, il compito deve essere contenuto completamente in esso (fronte/retro).
Sia P(S) = 10m

1) Per a = 0, esprimere il legame ingresso uscita (I-U) che esiste tra u(t) e y(t) se Y (s) = P(s)U(s) e calcolare la risposta
y() che si ottiene applicando un ingresso u(t) = e~ ‘6_1(¢) a partire dalle condizioni iniziali y(0) = 1 e §(0) = 0. [9pt]

ii) Dire per quali a € R la funzione di trasferimento P(s) rappresenta tutto il sistema, motivando la risposta. [3pt]
iii) Studiare la stabilith BIBO al variare di @ € R del sistema in controreazione mostrato in figura con C(s) = 1, ho = 2. [4pt]
iv) Per a = 1, con riferimento allo schema di controllo in controreazione 3 47
mostrato in figura, progettare un controllore C(s) e trovare la R[S) — r}—“‘c(s) L(S‘ 7/5)
costante ho in modo da avere inseguimento con errore a regime nullo
rispetto a riferimenti costanti (cioé del tipo 7(t) = 6_1(¢)), con kg = 1,
e stabilita asintotica con un margine di fase di almeno 45 gradi. [14pt]
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