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COGNOME: NOME: MATRICOLA: CFU da verbalizzare:
N.B. Si consegna solo il presente foglio, il compito deve essere contenuto completamente in esso (fronte/retro).

1. Si considerino tre matrici di rotazione Ry, Rz ¢ Rs e st indichi con R il prodotto R; Ra R3 (cioé R = R, Rz R3).
a) Calcolare R nel caso in cui Ry = Rz = R3 = R,(20°) [4pt]

b) Si assuma ora R; = R, (a) ¢ R3 = R, (3), con a = 30° ¢ 8 = 90°. Calcolarc la matrice R; per cui R risulti pari a R, (¥).
con ¥ = 120° ¢ determinare 1'asse della rotazione descritta da R2. Successivamente dire (giustificando la risposta) se. fissata
una qualsiasi matrice di rotazione R;. & sempre possibile soddisfare la relazione R = R; R; R3 (ancora con Ry = R, (a),
R3 = R,(8) ¢ R= Ry (7)) scegliendo opportunamente a, 3 ¢ v [54+2+3pt]

2. Si consideri un robot SCARA con i scguenti parametri: ho = 100cm. £1 = £2 = 40cm.

a) Calcolare le variabili di giunto 6y, 83. d3 ¢ 84 che permettono di posizionare la pinza nel punto (x4, y4. z¢) = (—50.40, 60)
con il piano di apertura della pinza ortogonale all’asse o [7pt]

b) Calcolare ora 6y ¢ 6, affinché x4 = y4 = 0. discutendo esistenza e unicitd della soluzione eventualmente trovata [3+2pt]

3. Si considerino due unicicli A ¢ B aventi le ruote con raggio rispettivamente r4 = 2em e rg = Sem. Sia dg = 10cm ¢ dg = 20em
la distanza tra le ruote nei due unicicli. Si assuma che le ruote destra c sinistra dell’uniciclo A ruotino rispettivamente a velocita
costante wg, 4 = Srad/s ¢ wy, 4 = 8rad/s. Calcolare la velocita di rotazione wp g ¢ wi, p delle ruote destra e sinistra dell uniciclo
B affinché questo, partendo dalla stessa posa dell'uniciclo A, scgua la stessa traicttoria di quest’ultimo [5pt]
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