Robotica con Laboratorio - Esonero £8 novembre 2014
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N.B. Si consegna solo il presente foglio, il compito deve essere contenuto completamente in esso (fronte/retro).

1. Calcolare la matrice corrispondente alla seguente sequenza, di rotazioni/traslazioni di SR rispetto a SR': 1) Rotazione di 90°
rispetto all’asse 7 = [1/v/2, 0, 1/v/2|T; 2) Traslazione di —20 lungo e}; 3) Rotazione di —45° rispetto a e.. [8pt]
Successivamente calcolare le coordinate g rispetto a SR di un punto che ha coordinate ¢’ = [1, —1, 2|7 rispetto a SR'. [4pt]

2. Si consideri un robot SCARA con i seguenti parametri: hg = 60cm, £; = 25cm e £2 = 20cm.

a) Calcolare le coordinate (z,y, 2) del punto terminale della pinza e il suo orientamento ¢ se 1 = 90°, 82 = —20°, ds = —30
em e 84 = 15°. {5pt)
b) Si vuole inseguire un punto che si muove sul piano z = 0 lungo la retta = = 30 cm, con y(t) = —10 4 0.1t cm. Scrivere

I’espressmne delle variabili di giunto 8;(t) (i = 1,2,4) e d3(t) che permettono tale inseguimento con il piano di apertura della
pinza ortogonale all’asse y, calcolandone il valore al tempo ¢ = 10 e individuando fino a quale tempo tmas l'inseguimento
1

& possibile. [6+1+3pt]
1¢2 (dove

3. Enunciare brevemente la legge di controllo proporzionale nelle velocita di un uniciclo e dimostrare che la funzione V = se
ep & lerrore di posizionamento) calcolata lungo la traiettoria dell’uniciclo & non crescente. [2+2pt]
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